Integrierte Regelungselektronik

142 fur ECM42 und ECM48 Baureihen

excellent drives

- CAN Schnittstelle
- CANopen, J1939 oder kundenspezifische CAN-Protokolle

- 81/0 - Kanéle

- Drehzahl und Positionsregelung
- Sinuskommutierung
- Ansteuerung tber Bus, Analog oder PWM
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Eigenschaften

e |Integrierter Absolutwertgeber ¢ Quadcount Impulseingang fiir Hochfrequenzsig-

e Bis zu 4 konfigurierbare analoge Eingénge =

e Bis zu 5 konfigurierbare digitale Eingange O AR e I

e Bis zu 3 konfigurierbare digitale Ausgange R SEe SpRZ i c L S INELS

¢ Incrementalencoder Ausgang mit wahlbarer 2 R epEn e e

Auflésung e 4Q-Betrieb

¢ Sinuskommutierung
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